


Controllo dell'illuminazione artificiale

Il dispositivo piu efficiente per accendere e spegnere la luce artificiale
e il sensore di presenza.

Con il sensore si ha la certezza che quando il locale non e occupato,
la luce e spenta.
Inoltre se la luce naturale e sufficiente, la luce non viene accesa.

Per un buon funzionamento, il presupposto importante e che il sensore
abbia i fondamentali attributi:

*Rilevazione presenza affidabile

*Rilevazione luminosita attendibile

Elettronica e Programmi Algoritmi infallibile




Potenziale risparmio con il sensore di presenza
per il controllo dell’illuminazione
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Sensore di presenza con
misura della luminosita
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Sensore di presenza
con regolazione costante della
luminosita

luce artificiale
100%

Luce solare
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Le persone emettono raggi

infrarossi (radizioni termiche)

Il sensore crea una immagine
termica e rileva la differenza
tra due settori

2: Luce visibile
all’occhio umano
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Lunghezza d’onda pm

1: spettro UV ad 3: spettro ad onda 4: Campo

onde corte, lunga l'irradiazione Infrarosso (7..14

invisibile. di calore um) per rilevazione
di presenza




Principio di funzionamento sensore PIR

Sensore

Zona rilevazione(attiva)

Zona vuota(passiva)

Movimenti della
sorgente di calore (IR)

La differenza di temperatura tra la zona attiva e passiva genera un segnale




caratteristiche del sensore a 360°

Vantaggi

*

Area guadrata di rilevazione

Chiara definizione dell’area di rilevazione
Libera visibilita, no ostacol

Alta sensibilita uniforme

Precisa determinazione del valore di
luminosita

Posizionamento semplificato (progetto)

Massima affidabilita




Area di rilevazione di forma quadrata

Vantaggi

Riflette la forma del locale

Facile ed economico dimensionamento
No aree vuote

Assicura una copertura comprensibile
Copertura senza sovra-opposizioni
Clearly defined detection boundaries
Bordi di rilevazione chiaramente definiti

4 x sensori area quadrata e piu efficente
di 7x sensori area tonda
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Elettronica e algoritmi del sensore HTS

Aggiornamento
costante
delle condizioni




Sensibilita di rilevamento

Segnale di movimento Infrarossi

Caratteristica

Alta sensibilita quando e
rilevata la presenza

Vantaggi
Affidabile rilevazione deiia
presenza

Soppressione effettiva delle

interferenze
bassa Alta sensibilita
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Adattamento del tempo di ritardo

Caratteristiche
Adattamento del tempo
(auto-apprendimento)

Estensione e riduzione del tempo
automatico

Vantaggi

Adattamento della commutazione alle
situazioni specifiche

Effettiva soppressione delle
interferenze
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campionatura movimento : : : : :
P > Assicura il massimo del risparmio

scarso frequente  energetico

Adattamento automatico al
cmportamento dell’utente




Forzamento
UERIENE

Impostazione
parametri

Telecomando
utente




Integrazione
anti-intrusione
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riscaldamento illuminazione
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comida & rapida dei parametri a
distanza.

Il tedecomando consante anche

il trasferimento e la sovrasrittura
i parametri,

Messa in furgione rapida tramits
& configurazioni bass dell'apparecchio
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Comanda dell'il luminazione & controllo
della presenza perfettamenta automatici
ad es. in magazzing
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tutte |2 regoladoni dalla manipolaziane tivante di colars biance pura per

il montaggic a parete a soffitto
o ad angalo

Una maschenna di copertura protsgge —| Alloggiamento dalla forma accat-

— IP5E, quindi adatto ad
ambiznti umidi, garage
& cantine
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Sercore ad alta sensibilita con
range di rilevamento arientabile

Regoladons agevale della
cardigurazione con il
telecomando supplementans
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Il s=nzore orientabile in 15 posiioni permette L
il monkaggio anche sotto supsrfid inclinats Montagio 3 soffitte grazie

al sensone piatho




